Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos

Serie CQSY

o012, 616, 020, 025

Otras caracteristicas e informaciones de los detectores no indicadas abajo son las
mismas que las de modelos resistentes a cargas laterales de la Serie CQSLIS.
Consulte la pagina 2.2-30 y siguientes de Best Pneumatics Vol. 2.
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Montaje

Tal. pasante/Tal.roscado en ambas extrem. (Esténdar)

Escuadra

Brida delantera

B
L
F
G

Brida trasera

D

Fijacién oscilante hembra

* Las fijaciones de montaje no estan
montadas y se suministran sueltas
en el momento del envio.

Diametro ®

12 12 mm
16 16 mm
20 | 20 mm
25 | 25mm

Carrera del cilindro (mm)®

— Véase la tabla de carreras
estandar en la pag. 2.

Niimero de detectores magnéticos

- 2 uns.
S 1un.
n nuns.

®Detector magnético
[ - [ Sindetectormagne’tico(Condetecci()nmagnéﬂca)]

* Seleccione el modelo de detector

magnético aplicable de la tabla inferior.

= Los detectores magnéticos no estan

montados y se suministran sueltos en el
momento del envio.

Nota) Asimismo, compruebe si el detector
seleccionado puede montarse en la posicion
deseada. Los detectores magnéticos del modelo
A9CIV y MITIV no se deben montar en el lado
de las conexiones debido a la carrera del cilindro
0 al tamafio de las coexiones.

®Tope elastico/Rosca extremo vastago

o Amortiguacion elastica y
Rosca hembra del final del véstago
cM Amortiguacion elastica
Vastago rosca macho

® Funcionamiento

| D | Doble efecto ]

Consulte la pagina 5.3-2 de Best Pneumatics, Vol. 2, para las caracteristicas detalladas de los detectores magnéticos.
Para las caracteristicas de D-M9, consulte Information '02-E500 de SMC.

Entrada '§ Cableado Voltaje Mod.detector magnético Cable (m)" C 1t
” . & - onector f
Modelo | Funcidn especial eléctrica | S| (Potencia) DC AC . g 0.5 3|5 ore-cablead Carga aplicable
1= Perpendicular| En linea () |B|E@
S . hilos
23 Salida || _3 - | sV - A96V A96 - - Cl -
§§ - directa | & |(Equiv. NPN) v d d
] a cable 2hilos  24[V]| 12[V] | 100V A93V A93 [ ] @ - - - Relé, PLC
3 hilos (NPN) MIONV M9N [ ] Qo - -
3 - shios PNp) |2V 12V morv | mop | © (@ -] - | ©
? 2 hilos 12[V] M9BV M9B o 0 - - -
§ 3 hilos (NPN) 5V 12V M9NV M9N ® 00 O cl
‘8‘ - Salida | & 3 hilos (PNP) o4V ’ _ M9PV M9P (] ® O O Relé,
3 directa 2 hilos 12[V] M9oBV MoB ® 00| O - PLC
- Indicacion o cable 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV | MINW ® 00| O ol
o diagnéstico 3 hilos (PNP) ; MOPWV | M9PW ® 0O O
° (Indicador ) . M9BWV | M9BW [ ] ® O O
[a] 12[v -
Resistente al agua (Indicador) 2 hilos vl - M9BA - [ JIe) O
= Longitud de cable: 0.5 m «-ceeeeene - (Ejemplo) A93 # (O: Fabricado bajo demanda.
m -eeeeeeee - L (Ejemplo) A93L
5m s Z (Ejemplo) MONWZ

Ademas de los modelos indicados en al tabla inferior, hay otros detectores aplicables.
Para mas informacion, consulte la pagina 2.2-37 del Best Pneumatics Vol. 2.
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Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos Serie CQS Y

Caracteristicas técnicas

Modelo Neumatico (Sin lubricacién)
Funcionamiento Doble efecto con vastago simple
Fluido Aire

Presion de prueba 1,05 MPa

Presion max. de trabajo 0,7 MPa

Temperatura ambiente
n y de fluido
Amortiguacion

Sin detector magnético —10 a 70°C (sin congelacion)
Con detector magnético —10 a 60°C (sin congelacion)
Amortiguacion elastica

(Y N - Rosca extremo vastago Rosca hembra
4 \/ Tolerancia de rosca en el extremo del vastago Clase 2 JIS
V' 3 Tolerancia de longitud de carrera 50

Montaje
Velocidad del émbolo
Fuga admisible

Taladro pasante/Taladro roscado en ambos extremos
5 a 500 mm/s
<0.5 ¢/min, (ANR:)

Simbolo Min. presion de trabajo

=1

Unidad: MPa
Didmetro (mm) 12 | 16 20 | 25
Presion min. de trabajo 0.03 0.02

Tabla de carreras estandar

Diametro (mm)
12,16
20, 25

Carrera estandar (mm)
5,10, 15, 20, 25, 30
5,10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50

Juegos de juntas de recambio Tabla del esfuerzo teérico

Dlametro . . [ F—F>sauma[ [« —evmao Unidad: N
(mm) Referencia CofEie Diametro |Tamafiovastago | Sentido de | Area efectiva Presion de trabajo (MPa)
12 CQSY12-PS | jynta del émbolo 1 un (mm) (mm) movimiento (i) 03 0.5 0.7
16 CQSY16-PS | Junta del véstago 1 un. 12 6 ENTRADA 84.8 25 42 59
20 CQSY20-PS |Junta estang.camisa 1 un. SALIDA 113 34 57 79
25 CQSY25-ps |Grasa (10g) 1un. - 8 ENTRADA 151 45 75 106
Cuando s6l it | SALIDA 201 60 101 141
uando sélo se necesite grasa para e

mantenimiento, realice el pedido indicando las 20 10 ENTRADA 236 71 118 165
siguientes referencias. SALIDA 314 94 157 220
Grasa GR-L-005 (5 ) 25 12 ENTRADA 378 113 189 264
GR-L-010 (10 g) SALIDA 491 147 245 344

GR-L-150 (150 g)

Carreras intermedias

Método

Instalacion de separador en el cuerpo de un cilindro de carrera estandar.

Ref. modelo

Consulte la pagina 1 para el nimero del modelo estandar.

Método
Estandar

Las carreras intermedias con intervalos de 1 mm estan
disponibles usando separadores en cilindros de carrera estandar.

carrera
Rango de

carrera

Diametro (mm) Rango de carrera (mm)

12,16 1a29

20, 25 1 a49

Ejemplo

Modelo n®: CQSYB25-47DC
CQSYB25-50DC con separador de 3 mm de anchura en el interior.
La dimensién B es de 77,5 mm.

Calculo: 225, dimension B 27.5 mm (sin detector)
27.5 (de la dimension B) + 50 (mm) = 77.5 (mm)

O
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Serie CQSY

Las dimensiones de las fijaciones de montaje son las mismas
que las de los modelos resistentes a cargas laterales de la Serie CQSLIS:

Dimensiones/o25 a 025 Consulte la pagina 2.2-30 y siguientes de Best Pneumatics Vol. 2.

Estandar (Taladro pasante/Taladro roscado en ambos extremos)/CQSYB, CDQSYB

o012
2 x M5 Detector magnético H profundidad efectiva de rosca C
adio minimo de flexién
0 del cable 10 Prof. efectiva 2 x 4-OA RA Nota 1)
Q F 2 x 4-00B
._..‘ J.__ prof. de avellanado RB /
g16 T [ 10 of Y l'.lia
] | CJ / " ] " 2 \( + L] L] + _
% T
b ] [~ O=e g =
T I —— =|w
@F=a T T 3 Y =
1 _—————
- —T—1 i DI
) F —t RS
Arandela plana
K
B + Carrera M
A + Carrera E
020, 025 Vastago rosca macho

Tuerca del vastago Y22 ¢,

X
L1
Vastago rosca macho (mm)
Didmetro (mm)| C; H: L | X
12 9 M5 14 1105
16 10 M6 15.5[12
20 12 M8 18.5| 14
25 15 | M10x1.25 [ 22.5|17.5
Estandar (mm)
Diametro | Rango de carrera |Sin det. magnéfico|Con det. magnético
(i) i) Al B|A|B C D | E F H | K| L|M|N OA ([OB| Q |RA|RB| T
12 5 a30 25.5|22 [30.5|27 6 6|25 |5 M3 32 5 [ 385 |155]| 35 M4 65| 75 7 4 105
16 5 a30 25.5|22 [30.5|27 8 829 |5 M4 38 6 | 3520 3.5 M4 65| 75 7 4 |05
20 5 a50 29 |245|39 |345| 7 10 | 36 | 5.5 M5 47 8 |45 |255|54 M6 9 9 10 7 1
25 5 a50 32.5]27.5|42.5|37.5] 12 12 | 40 | 5.5 M6 52 |10 | 5 28 5.4 M6 9 11 10 7 1

Nota 1) El orificio pasante roscado se utiliza para el cilindro estandar de @20 con carrera de 5 a 10 mm y @25 con carrera de 5 mm.
Nota 2) Para méas informacién acerca de la tuerca del extremo de vastago y de los accesorios, consulte la pagina 2.3-18 de Best Pneumatics Vol. 2.
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El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas
"Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Para garantizar la seguridad,

Cilindro uniforme

Normas de seguridad

atenerse a las normas ISO 4414 Nota 1), JIS B 8370 Nota 2) y otros reglamentos
de seguridad.

A PrecaUCion " El uso indebido podria causar lesiones o dafio al equipo.
A AdvertenC|a " Eluso indebido podria causar serias lesiones o incluso la muerte.

A Pel Igro : En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe el
peligro de muerte.

Nota 1) ISO 4414 : Energia en fluidos neumaticos - Recomendaciones para aplicaciones de transmision y sistemas de

control.

Nota 2) JIS B 8370 : Normativa para sistemas neumaticos.

/Mdvertencia

1 La compatibilidad del equipo eléctrico es responsabilidad de la persona que
disefa el sistema o decide sus especificaciones.
Puesto que los productos aqui especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de
operacion, su compatibilidad para una aplicacion determinada se debe basar en especificaciones o en
la realizacion de pruebas para confirmar la viabilidad del equipo bajo las condiciones de operacion.

2 Maquinaria y equipo accionados por fuerza neumatica deberian ser
manejados solamente por personal cualificado.
El aire comprimido puede ser peligroso si el personal no estd especializado. EI manejo, asi como
trabajos de montaje y reparacion deberian ser ejecutados por personal cualificado.

3 No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1.La inspeccion y mantenimiento del equipo no se debe efectuar hasta confirmar que todos los
elementos de la instalacién estén en posiciones seguras.

2.Al cambiar componentes confirme las especificaciones de seguridad del punto anterior. Corte la
presion que alimenta al equipo y evacue todo el aire residual del sistema.

3.Antes de reinicializar el equipo tome medidas para prevenir que se dispare, entre otros, el vastago del
pistén de cilindro (introduzca gradualmente aire al sistema para generar una contrapresion).

4 Consulte con SMC si se prevée el uso del producto en alguna de las

siguientes condiciones:

1.Las condiciones de operacion estan fuera de las especificaciones indicadas o el producto se usa al aire
libre.

2.El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aviacion, automocion,
instrumentacion médica, alimentacion, aparatos recreativos, asi como para circuitos de parada de
emergencia, aplicaciones de imprenta o de seguridad.

3.El producto se usa para aplicaciones que pueden conllevar consecuencias negativas para personas,
propiedades o animales y requiere, por ello, un andlisis especial de seguridad.

O
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Cilindro uniforme
Precauciones del actuador 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Al

A\ Advertencia

1. Existe la posibilidad de que los cilindros produzcan

10. Cuando el cilindro desplaza piezas que pueden caerse

movimientos bruscos y peligrosos si las piezas moviles
de la maquina sufren fuerzas externas, etc.

En estos casos, pueden producirse dafios fisicos si las manos o los pies
quedasen atrapados en la maquina, y dafos en la propia instalacion. La
maquina debe ser disefiada para evitar estos peligros.

. Se recomienda instalar una proteccion para minimizar el
riesgo de lesiones.

Si hay partes fijas muy proximas a las partes moviles del cilindro puede
existir el riesgo de accidentes. Disefie una estructura que evite el contacto
con el cuerpo humano.

Apriete firmemente todas las piezas estaticas y
conectadas para evitar que puedan soltarse.
Consulte las precauciones especificas del producto.

Se puede pedir un circuito de deceleracién o un
amortiguador hidraulico, etc.

Cuando un objeto se desplaza a mucha velocidad o la carga es muy
pesada, la amortiguacién del cilindro no sera suficiente para absorber el
impacto.

Instale un circuito de deceleracion para reducir la velocidad de la
amortiguacion, o instale un amortiguador hidraulico para reducir el
impacto. En este caso, conviene examinar la rigidez de la maquinaria y del
equipo.

. Considere una posible caida de la presiéon del circuito
debido a cortes de corriente, etc.

Cuando se usa un cilindro en mecanismos de fijacion, podrian caerse
piezas de trabajo si se produce una caida en la presion de circuito debida
a cortes de energia, etc.

Por lo tanto, se recomienda instalar un equipo de seguridad para prevenir
dafios fisicos o materiales.

Los mecanismos de suspensién y los dispositivos de levantamiento
también han de ser considerados para la prevencién de caidas.

6. Tenga en cuenta una posible pérdida de energia.

Conviene tomar las medidas necesarias para evitar dafios fisicos o de la
maquina, ocasionados por una pérdida de energia eléctrica o de presion
en equipos controlados mediante sistemas neumaticos, eléctricos,
hidraulicos.

. Disefe el circuito con el fin de prevenir cabeceos de los
objetos desplazados.

Cuando un cilindro es accionado mediante una valvula de control
direccional con centro a escape o cuando se acciona después de
descargar la presion residual del circuito, el piston y el objeto desplazado
sufriran sacudidas en caso de alta velocidad, si la presion se aplica a uno
de los lados del cilindro debido a la ausencia de presion neumatica en el
interior del cilindro.

La instalacion debera ser seleccionada y los circuitos disefiados con el fin
de evitar estas sacudidas repentinas que pueden causar lesiones al
personal y/o dafios a la maquinaria.

8. Prevea la posibilidad de paradas de emergencia.

El disefio debe evitar posibles dafios fisicos o del equipo en caso de se
pare la maquina por dispositivos de seguridad, un fallo de la corriente o
una parada de emergencia manual.

9. Haga mucha atencion al reanudar la operacion después de

una parada de emergencia o inesperada.

El disefio de la maquina debe evitar dafios fisicos o en el equipo al reniciar
su funcionamiento. Instale un equipo de control de seguridad manual para
colocar el cilindro en su posicion inicial.

”~
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o romperse debido a las vibraciones, tome medidas
como, por ejemplo, la instalacién de una guia.

A Precaucion

Evite aplicar cargas laterales excesivas en el cilindro.

La aplicacion de cargas laterales excesivas pueden provocar fallos de
funcionamiento en el cilindro o presentar un rendimiento inferior.

. Prevea una estructura que evite la vibracion del cilindro.

Las vibraciones pueden provocar funcionamientos defectuosos.

. Evite el uso de una guia que pueda causar cambios en la

resistencia de deslizamiento.

El uso de una guia que pueda causar cambios en la resistencia de
deslizamiento o cambios en la carga externa puede provocar un
funcionamiento inestable.

. Evite estructuras que puedan provocar cambios en el

sentido de montaje.
Los cambios en el sentdo de montaje pueden provocar un
funcionamiento inestable.

Evite el funcionamiento cuando los cambios de
temperatura sean considerables.

Cuando el cilindro funciona a baja temperatura,
asegurese de que no se forme hielo dentro del cilindro o
en el émbolo.

Unos cambios de temperatura importantes y la formaciéon de hielo
pueden conllevar a un funcionamiento inestable.

. Evite el funcionamiento a alta frecuencia.

Le recomendamos que utilice el cilindro a 30 ¢.p.m o0 menos.

. La regulacion de la velocidad deberia realizarse en el

entorno donde se utiliza el cilindro.

En un entorno diferente, la regulacion de la velocidad podria ser
incorrecta.

| Seleccion |
A\ Advertencia

Compruebe las especificaciones.

Los productos que se muestran en este catalogo estan destinados
Unicamente para su uso en sistemas de aire comprimido.

Si los productos se utilizan en condiciones en las que la presion, la
temperatura, etc. no respetan las indicadas, pueden verificarse
danos y funcionamientos erréneos.

Evite el uso bajo estas condiciones.

Contacte con SMC cuando utilice otro tipo de fluido que no sea aire
comprimido.

. Paradas intermedias.

Cuando se usa una valvula de 3 posiciones de centro cerrado para
realizar una parada intermedia de un cilindro, no es posible
conseguir una parada precisa del émbolo en posicion intermedia
debido a la comprimibilidad del aire.

Ademas, como las vélvulas y los cilindros no estan garantizados
para que no haya fugas de aire, no permiten el mantenimiento de
posiciones intermedias durante largos periodos de tiempo.

Contacte SMC en caso de necesitar una posicion de parada
durante un largo periodo de tiempo.



Al

Cilindro uniforme

A\ Precaucion

1

. Trabaje dentro de los limites de la max. carrera utilizable.

Consulte los procedimientos de seleccion para el cilindro de aire que
debe utilizarse con una carrera maxima.
El vastago se dafara si se utiliza por encima de la méxima carrera.

. Activar el piston dentro de un rango que evite impactos

en final de carrera.

El rango de operaciones debe evitar dafios cuando el émbolo, dotado de
fuerza de inercia, se para golpeando la culata en final de carrera. Para
comprobar la maxima carrera utilizable, consulte el procedimiento de
seleccion del cilindro.

. Utilice un regulador de caudal para ajustar la velocidad

de desplazamiento del cilindro. La regulacién hasta el
valor deseado de velocidad se hara partiendo de
velocidades bajas e incrementandolas de forma gradual.

. Instale un soporte intermedio en un cilindro de carrera larga.

Si el cilindro tiene una carrera larga, instale un soporte intermedio para
evitar que el vastago vibre y que el tubo se doble, y para evitar dafios en
el véstago debido a vibraciones o cargas externas.

. Cuando el cilindro tiene una carrera larga, tome medidas

para evitar el aumento de la resistencia de deslizamiento
causada por la flexion del vastago y otros factores.

/A Precaucion

1. La longitud del conexionado entre el regulador de

caudal y la conexién del cilindro debe ser lo mas
corta posible.

Una larga distancia entre el regulador de caudal y el cilindro puede
provocar una regulacion de caudal inestable.

. Para regular el caudal, utilice reguladores de caudal

que permitan una facil regulaciéon en
funcionamientos a baja velocidad o reguladores de
caudal dobles (de la serie ADS) para evitar los
movimientos bruscos.

(La velocidad maxima podria limitarse cuando se utilizan
reguladores de caudal para funcionamientos a baja velocidad.)
Consulte los circuitos recomendados en la pagina 21.

. Prevea un espacio suficiente al regular la presion

que se aplica al cilindro.

Si la presion de trabajo es baja, el funcionamiento a baja presion y
a baja velocidad podria carecer de estabilidad en funcion de las
condiciones de carga. Asimismo, la velocida maxima podria
limitarse dependiendo del circuito neumatico y de la presion de
trabajo.

. Tenga en cuenta la resistencia del conexionado del

circuito neumatico cuando se ha de reducir la
resistencia de deslizamiento.

En algunos circuitos neumaticos, la resistencia del conexionado
puede aumentar, lo que provocaria una mayor resistencia de
deslizamiento.

O

Precauciones del actuador 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

A\ Precaucion

1. Asegurese de conectar el vastago y la carga de modo que el

centro axial y el sentido del movimiento de ambos queden
alineados.

Si no coinciden, podria ejercerse un esfuerzo sobre el vastago y el tubo, lo
que provocaria que la superficie interna del tubo, el casquillo, la superficie
del vastago y las juntas se desgastaran y se dafiaran.

2. Si se utiliza una guia externa, conecte el carro externo y la

carga de manera que no haya interferencias en ningin
punto de la carrera.

3. Evite rayar o arahar las piezas deslizantes del vastago o del

tubo, al golpearlas con otros objetos.

El diametro del tubo esta fabricado de acuerdo con tolerancias precisas.
Por consiguiente, incluso una leve deformacion podria provocar
funcionamientos defectuosos. Ademas, cualquier rayadura o arafiazo en
la zona deslizante del vastago podria dafar las juntas, lo que podria
causar fugas de aire.

4. Evite que las piezas giratorias se bloqueen.

Aplique grasa en las piezas giratorias (como el eje) para evitar que se
bloqueen.

5. Antes de utilizar el producto, verifique el correcto

funcionamiento de la instalacion.

Después de realizar el montaje o el mantenimiento, conecte el aire
comprimido y la alimentacién y realice una adecuada supervision de
funcionamiento y fugas para confirmar que la unidad se ha montado
correctamente.

6. Manual de instrucciones

El producto ha de ser montado y accionado después de haber leido y
entendido el manual.
Tenga el manual siempre a mano.

Conexionado

A Precaucion

1. Preparacién antes del conexionado.

Antes de conectar los tubos, es necesario limpiarlos
exhaustivamente con aire (condensado) o lavarlos para retirar
virutas, aceite de corte o cualquier otra particula de su interior.

2. Uso de cinta sellante.

Evite que llegue cualquier tipo de particula, virutas o escamas al
interior de los tubos cuando realice el conexionado.

Cuando utilice Teflon u otro tipo de cinta sellante deje 1.5 6 2 hilos
al principio de la rosca sin cubrir, para evitar que se puedan
introducir restos de la cinta en el interior de las tuberias.

SMC 6



Al

Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos
Precauciones del actuador 3

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Circuito neumatico recomendado

Consulte la siguiente informacion cuando la regulacion de caudal se realiza con el cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos.

A Advertencia

Funcionamiento horizontal (Control de velocidad)

! |
L

.
k24

-
Kxg

Regulador del caudal de entrada
Los reguladores de caudal de entrada no solo regulan el caudal sino que
reducen los movimientos bruscos. Es posible realizar faciimente un ajuste
con dos reguladores.

Funcionamiento vertical (Control de velocidad)

II |

L

—-—

L,
.

r |k

&
AR

Iz
| \ |
oo

Regulador de caudal doble
Combine con el sistema de entrada para reducir los movimientos
bruscos. Comparado con los circuitos que sélo utilizan sistemas de
entrada, este circuito alcanza un funcionamiento a baja velocidad mas
estable.

I

w
ko Pt
| o] | J
o B
Po
1N (- O S
A | 4 |
(1) Por lo general, se utiliza un sistema de salida.

Combine con el sistema de entrada para reducir los
movimientos bruscos.™

(2) Segun el tamario de la carga, la instalacién de un regulador con
valvula antirretorno en la posicion (A) es eficaz para reducir
movimientos repentinos en funcionamientos descendientes o
retrasos en funcionamientos ascendentes.
Recomendaciones
Si W + Poa > PoA:
Ajuste P1 de manera que W + P1a = PoA.

II

R P2
| o] | 1
a LT T =
a A
Po
T L]
w
(1) Por lo general, se utiliza un sistema de salida.

Combine con el sistema de entrada para reducir los
movimientos bruscos.”

2 La instalacion de un regulador con vélvula
antirretorno en la posicién (B) es eficaz para reducir los
movimientos repentinos en funcionamientos descendentes o el
retraso en funcionamientos ascendentes.

Recomendaciones
Ajuste P2 de manera que W + P2a = Poa.

W: Carga (N) Po: Presion de trabajo (MPa) a: Area efectiva del lado del vastago (mm?) A: Area efectiva del lado del lado posterior (mm?)

O
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Al

Lubricacion
/A\Precaucién
1. No lubrique el cilindro.
Esto puede causar funcionamientos defectuosos.
2. No utilice grasas diferentes de las especificadas por
SMC.
El cilindro de baja velocidad y el cilindro de baja velocidad para sala
limpia emplean diferentes tipos de grasa. El uso de una grasa
diferente de la especificada puede provocar un funcionamiento
defectuoso y la generacion de particulas.
@ Cuando sélo se necesite grasa para el mantenimiento, realice el
pedido indicando las siguientes referencias.
Grasa
GR-L-005 (5 g), GR-L-010 (10 g), GR-L-150 (150 g)
3. No elimine la grasa que se adhiere a la parte

deslizante del cilindro.

Si lo hace, el cilindro neumatico puede presentar un funcionamiento
defectuoso.

/A Advertencia

1

. Use aire limpio.

Evite utilizar aire comprimido que contenga productos quimicos,
aceites sintéticos con disolventes organicos, sal 0 gases corrosivos
ya que pueden originar dafos o un funcionamiento defectuoso.

A\ Precaucion

1.

Instale un filtro de aire.

Instale filtros de aire en la alimentacion de las valvulas. El grado de
filtracion debe ser de 5 m o menor.

Instale un secador de aire o un colector de

condensados.

El aire comprimido que contiene una gran cantidad de drenaje,
podria ocasionar un mal funcionamiento en el actuador de giro o en
otros tipos de equipos neumaticos. Para prevenir esto, instale un
refrigerador, un secador de aire.

. Utilice el producto dentro del rango especificado de

temperatura de ambiente y de fluido.

Tome las medidas necesarias para prevenir la congelacion ya que
la humedad dentro de los circuitos puede congelar por debajo de
los 5C, y esto puede dafiar el material de sellado y provocar un
funcionamiento defectuoso.

Véase el catalogo de SMC Best Pneumatics vol. 4 para mas
detalles sobre la calidad de aire comprimido.

. Tome medidas para evitar posibles variaciones de

presion.
La variaciones de presion pueden provocar funcionamientos
defectuosos.

Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos
Precauciones del actuador 4

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Condiciones de trabajo

A\ Advertencia

1. No se debe usar en ambientes con peligro de

corrosion.

2. No utilice el producto en ambientes con demasiado

polvo o expuestos a salpicaduras de agua o de
aceite en el cilindro.

A\ Advertencia

1. El mantenimiento deberia realizarse de acuerdo con los

procedimientos indicados en el manual de

funcionamiento.

Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un funcionamiento
defectuoso o dafios en la maquinaria o el equipo.

2. Mantenimiento de la maquinaria, alimentacion y escape del

aire comprimido.

Al revisar la maquinaria, tome medidas para prevenir caidas de los objetos
desplazados y descontrol del equipo, etc. Después, corte la presion de
alimentacion y la potencia eléctrica y desaloje todo el aire comprimido entre
las valvulas y los cilindros.

Al reiniciar la maquina, compruebe que se toman las medidas necesarias
para evitar que las piezas salgan disparadas y que el funcionamiento es
normal con los actuadores en las posiciones adecuadas.

A\ Precaucion

1. Limpieza de condensados.

Retire regularmente el liquido condensado de los filtros de aire.



Al

Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos
Precauciones de los detectores magneticos 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Seleccion & Diseno

A\ Advertencia

1.

Compruebe las especificaciones.

Lea detenidamente las especificaciones del producto y utilicelo
debidamente. El producto puede resultar dafiado o tener fallos en el
funcionamiento si se usa fuera del rango de corriente de carga,
voltaje, temperatura o impacto.

. Tomar las medidas oportunas, si se usan diversos

cilindros a corta distancia los unos de los otros.

Si diversos cilindros con detectores magnéticos se encuentran muy
proximos, la interferencia de campos magnéticos puede causar un
funcionamiento defectuoso en los detectores. Mantenga una
separacion minima entre cilindros de 40mm. (Utilice el valor de
separacion especificado para cada serie de actuadores cuando se
indique)

Preste atencion al tiempo en que un detector
permanece encendido en posicion intermedia.

Si el detector estéd en una posicion intermedia de la carrera y la
carga es movida en el momento en que pasa el émbolo, el detector
funcionara, pero si la velocidad es demasiado elevada, el tiempo de
trabajo sera menor y la carga podria no funcionar correctamente.
La méaxima velocidad detectable del émbolo es la maxima velocidad
detectable del piston es:

Rango de trabajo del detector magnético (mm)
) X-1000

V (mm/s) = tiempo de aplicacion de carga (ms

En casos de alta velocidad del émbolo, el uso de detectores
magnéticos (D-FSNT, F7NT y G5NT) con temporizador integrado
(aprox. 200ms) permite aumentar el tiempo de trabajo de la carga.

. El cableado debera ser o mas corto posible.

<Detector tipo Reed>
Cuanto mayor es la longitud del cableado a la carga, mayor es el
sobrevoltaje del detector accionado y esto puede reducir la

duracion del producto. (El detector permanecera siempre
accionado)
1) Si un detector no dispone de un circuito de proteccion de

contacto, utilice una caja de proteccién de contacto cuando la
longitud del hilo es de 5m o mas.

2) Aunque un detector magnético tenga un circuito de
proteccion integrado, cuando el cableado supera los 30m de
largo, no puede absorber correctamente la corriente de entrada y
su vida Util podria verse reducida. Es necesario conectar una
caja de proteccion de contactos para aumentar su vida util. En
este caso, pongase en contacto con SMC.

<Detector estado solido>

3) Aunque la longitud del cableado no deberia afectar al
funcionamiento del detector, utilice un hilo de longitud maxima de
100m.

. Tome medidas de precaucion frente a una caida interna

de voltaje en el detector.

<Detector tipo Reed>

1) Detectores con LED indicador excepto (D-A56, A76H,
A96, A96V, C76'y Z76)

@ Si los detectores estan conectados en serie como se muestra a
continuacién, tenga en cuenta que se producira una gran
cantidad de voltaje debido a la resistencia interna del diodo
emisor de luz. (Véase caida interna de voltaje en las
especificaciones del detector magnético)

[La caida de tension serda "n" veces mayor, cuantos "n"
detectores estan conectados.]
Aunque el detector funcione con normalidad es posible que la

carga no lo haga.
| O

I O

6.

7.

8.

9.

® Del mismo modo, al trabajar por debajo de una tension
especifica, aunque el detector magnético funcione con
normalidad, es posible que la carga no lo haga. Por ello,
compruebe la formula indicada a continuacion, una vez
comprobado el voltaje minimo de trabajo de la carga.

_ Caida de tension
interna del detector

Alimentacion
de voltaje

Voltaje minimo de
trabajo de la carga

2) Si la resistencia interna de un LED causa algin problema, elija
un detector sin indicador de luz. (Modelo D-A6[1, A80, A80OH,
A90, A90V, C80 y Z80)

<Detector estado soélido>
3) En general, la caida interna de voltaje en un detector de
estado solido de 2 hilos es mayor que un detector Reed. Tome
las mismas precauciones que en el punto 1).
Tenga también en cuenta que no se puede instalar un
relé de 12V DC.

Preste atencion a las fugas de corriente.

<Detector estado so6lido>

Por un detector de estado sélido de 2 hilos, la corriente (corriente
de fuga) circula hacia la carga para accionar el circuito interno
incluso cuando el detector estéa en la posicion OFF.

Corriente de trabajo de la carga Corriente de fuga
(Sefal OFF de entrada del regulador)
Si las condiciones de la férmula adjunta no se cumplen, el detector
no se reiniciara correctamente (permanece encendido). Use un
detector de 3 hilos si no llega a satisfacerse esta condicion.
Ademas, el flujo de corriente hacia la carga sera "n" veces mayor,
cuantos "n" detectores estan conectados en paralelo.

No utilice una carga que genera voltajes de choque.

<Detector tipo Reed>

Cuando se introduce una carga, como por ejemplo un relé que
genera picos de tension, utilice un detector con un circuito de
proteccion de contacto integrado o utilice una caja de proteccion de
contactos.

<Detector estado solido>

Aunque un diodo Zener esté conectado en el lado de salida del
detector de estado soélido, pueden producirse dafos si se genera
un voltaje de choque muy a menudo. En el caso de que una carga,
relé o solenoide sea excitada directamente, utilice un modelo de
detector con un sistema incorporado de absorcién de picos de
tension.

Tome precauciones para el uso de circuitos de

seguridad (interlock).

Cuando un detector magnético se usa para generar una sefal de
interlock de alta fiabilidad, disponga de un sistema doble de
interlocks para evitar problemas, facilitando asi una funcion de
proteccion mecénica y usando también otro detector. Asimismo,

Proc,ure realizar un mantenimiento periédico para asegurar un
uncionamiento correcto.

Disponga de suficiente espacio libre para los

trabajos de mantenimiento.
Al desarrollar una aplicacion procure prever suficiente espacio libre
para inspecciones y trabajos de mantenimiento.

& SNC



Montaje/Ajuste

A\ Advertencia

1. Evite caidas o choques.
Evite caidas, choques o golpes excesivos (300m/s?® o mas para
detectores tipo Reed y 1000m/s? o méas para detectores de estado
s6lido) durante el manejo del aparato.
Aunque el cuerpo del detector no resulte dafado es posible que la
parte interior del detector lo esté y cause fallos de funcionamiento.

2. Nunca sujete un actuador de giro por los hilos

conductores del detector.

Nunca sujete un cilindro por sus hilos conductores. Eso no solo
puede provocar una rotura de los hilos conductores sino también,
por las tensiones, dafios en los elementos internos del detector.

3. Monte el detector con el par de apriete adecuado.

Al apretar un detector mas alla del rango del par de apriete, se
pueden dafar los tornillos de montaje, el soporte de montaje o el
propio detector.

Por otra parte, el rango del par de apriete inferior puede provocar que
el detector salga de su posicion. (Consulte el apartado sobre montaje
de los detectores de cada serie para obtener informaciéon acerca del
montaje del detector, el desplazamiento, el par de apriete, etc.)

4. Monte el detector en el centro del rango de trabajo.

Ajuste la posicion de montaje del detector magnético para que el
émbolo se pare en el centro del rango de trabajo (el rango en que
un detector esta accionado). (La posicion optima de montaje al final
de carrera se muestra en el catalogo.) Si se monta la final del rango
de trabajo (en el limite entre ON y OFF), la operacion puede ser
inestable.

A Advertencia

1. Evite doblar o estirar los hilos conductores de forma
repetitiva.
Doblar o tender repetidamente el cable puede causar su rotura.

2. Procure conectar la carga antes de activar el
detector.
<Tipo 2 hilos>

Al activar un detector mientras la carga no esta conectada se
produce un fallo instantaneo debido al exceso de corriente.

3 Compruebe si el cableado esta correctamente aislado.
Procure que el aislamiento del cableado no esté defectuoso
(contacto con otros circuitos, averia por toma de tierra,
aislamiento inadecuado entre terminales). Se pueden producir
averias debido a un exceso de corriente hacia el detector.

4. No coloque el cableado cerca de lineas de potencia o

lineas de alto voltaje.

Cableado Separe el cableado de lineas de potencia o de alto voltaje
y evite cableados dentro del mismo conducto. El ruido de estas otras
lineas puede producir un funcionamiento defectuoso de los circuitos
de control, detectores magnéticos incluidos.

Cilindro de bajo rozamiento en ambos sentidos
Precauciones de los detectores magneticos 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

5. Evite cargas corto-circuitadas.

<Detector tipo Reed>
Si se activa el detector con una carga cortocircuitada, éste se
dafara instantaneamente debido la exceso de corriente.

<Detector estado sélido>

Modelos D-M90J, J51, M9BA, G5NB y todos los modelos con salida
PNP no disponen de circuitos incorporados para prevenir
cortocircuitos. En caso de cargas cortocircuitadas, los detectores se
dafan instantaneamente.

Tome precauciones especiales al utilizar detectores de 3 hilos para
evitar una conexion inversa entre el hilo de alimentacion marrén y el
de salida negro.

6. Evite una conexion incorrecta.

<Detector tipo Reed>
Un detector de 24Vcc con LED tiene polaridad. El hilo marron o
terminal N° 1 es (+), y el hilo azul o terminal N° 2 es (-).
1) Si se conecta al revés, el detector funciona, sin embargo, el LED
no se enciende.
Una corriente superior a la indicada, danara el LED que dejara de
funcionar.
Modelos aplicables:
D-A73, A73H, A73C, C73, C73C, Z73
D-A93, A93V
D-A33, A34, A33A, AB4A, Ad4, Ad4A
D-A53, A54, B53, B54
2) No obstante, al usar detectores con indicador de dos colores
(D-A79W, A59W, B59W), aseglrese de que permanezcan
encendidos aunque se inviertan las conexiones.

<Detector estado soélido>

1) Si se conecta un detector de 2 hilos al revés, el detector no
resultarq dafado si esta protegido por un circuito de proteccion,
pero el detector permanecera siempre en la posicion ON. Sin
embargo, es necesario evitar esta conexiéon porque el detector
puede resultar dahado por un cortocircuito.

2) Si las conexiones en un detector de 3 hilos estan invertidas
(alimentacion + y alimentacion —) el detector esta protegido por un
circuito de proteccion. Sin embargo, si la linea de alimentacién (+)
esta conectada al cable azul (negro) y la linea de alimentacién
(—) esta conectada al cable negro (blanco) el detector se dafiara.

+ Cambios de colores del cableado

Los colores de los hilos conductores de los detectores de SMC se
han modificado con el fin de cumplir la norma NECA (Nippon Electric
Control Equipment Industries Association) Estandar. Norma 0402
aplicada a partir de septiembre de 1996 y posteriores. Por favor,
consulte las tablas adjuntas. Se deben tomar precauciones debido a
la polaridad de los hilos mientras coexistan la antigua y la nueva
gama de colores.

2 hilos 3 hilos
i Antiguo Nuevo i i Antiguo Nuevo
Potenc!a (+)| Rojo Marrén Alimentacion | Rojo Marrén
Potencia () | Negro | Azul Tierra | Negro | Azul
Detector de estado sélido  ~°t€ncia |Blanco| Negro
con salida diagnostico Estado sdlido con salida diagndstico mantenida
Antiguo Nuevo Antiguo Nuevo
Alimentacion | Rojo Marrén Alimentacion | Rojo Marron
Tierra Negro Azul Tierra Negro Azul
Potencia | Blanco Negro Potencia |Blanco Negro
Salida diagnostico| Amarillo| Naranja Salida diagnostico . .
mantenida Amarillo| Naranja
10
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Condiciones de trabajo

A\ Advertencia

1.

2.

3.

11

Nunca debe usarse cerca de gases explosivos.

La estructura de los detectores magnéticos no es apta para prevenir
explosiones. Nunca deben usarse en un ambiente con gases
explosivos porque eso puede causar una explosion.

No debe usarse donde se genere un campo
magnético.
Los detectores presentaran fallos de funcionamiento o los imanes se
desmagnetizaran dentro de los cilindros. (Consulte con SMC sobre la

disponibilidad de un detector magnético resistente al un campo
magnético)

Nunca debe usarse en un ambiente donde el detector
esté continuamente expuesto al agua.

Aunque los detectores, salvo los modelos D-A300/A440/G3901/K390]
cumplen con la normativa IEC de proteccion IP67 (JIS C 0920:
estructura anti-inmersion), no utilice los detectores en ambiente en
locales expuestos a salpicadura y pulverizaciones de agua y aceite.
Un aislamiento insuficiente o un hinchamiento de la resina dentro de
los detectores puede provocar funcionamientos defectuosos.

. No debe usarse en un ambiente junto con aceites o

productos quimicos.

Consulte con SMC si se prevé el uso de los detectores en ambientes
con liquidos refrigerantes, disolventes, aceites o productos quimicos.
Si los detectores se usan bajo estas condiciones, incluso durante
cortos periodos de tiempo, pueden resultar afectados por un
aislamiento defectuoso, fallos de funcionamiento debido a un
hinchamiento de la resina, o un endurecimiento de los hilos
conductores.

. No debe usarse en un ambiente con ciclos térmicos.

Consulte con SMC si se usan detectores en ambientes donde
existan ciclos térmicos que no corresponden a los cambios normales
de temperatura, ya que los detectores pueden resultar dafados
internamente.

No debe usarse en ambientes donde exista un
impacto de choque excesivo.

<Detector tipo Reed>

Cuando un impacto excesivo (300m/s> o mas) se aplica a un
detector tipo Reed durante su funcionamiento, el punto de contacto
fallara y se generara o cortara una sefial momentaneamente (1ms o
menos). Consulte con SMC sobre la necesidad de utilizar un detector
de estado solido en funcién del ambiente.

No debe usarse en entornos donde se generen
voltajes de choque.

<Detector estado solido>

En el caso de que ciertas unidades (tales como elevadores de
solenoide, hornos de induccién de alta frecuencia, motores, etc.) que
generan una gran cantidad de voltajes de choque estén instaladas
en la periferia de los cilindros con detectores de estado sélido, éstos
pueden presentar fallos de funcionamiento o resultar dafiados. Evite
la presencia de fuentes que generen voltajes de choque y de
cableados no ordenados.

. Evite la acumulacién de polvo de hierro o el contacto

directo con sustancias magnéticas.

Si se acumula una gran cantidad de polvo de hierro como, por
ejemplo, virutas de mecanizado o salpicaduras de soldadura, o si se
coloca una sustancia magnética atraida por un iman cerca de un
cilindro con detector magnético, pueden producirse fallos de
funcionamiento debido a una pérdida magnética dentro del cilindro.

O

1.

1.
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Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

/A Advertencia

Procure realizar periodicamente el siguiente
mantenimiento para prevenir posibles riesgos
debido a fallos de funcionamiento inesperados.

1) Fije y apriete los tornillos de montaje del detector.
Si los tornillos estan flojos o el detector esté fuera de la posicion
inicial de montaje, apriete de nuevo los tornillos una vez que se
haya reajustado la posicion.

2) Verifique que los hilos conductores no estan defectuosos.
Para prevenir un aislamiento defectuoso sustituya los
detectores, hilos conductores, etc. en el caso de que estén
danados.

3) Verifique que la luz verde del LED se enciende.
Compruebe que el LED verde se enciende cuando se para en la
posicion fijada. Si se enciende el LED rojo, la posicién de montaje
no es correcta. Reajuste la posicion de montaje hasta que el LED
verde se ilumina.

. otros |
A\ Advertencia

Consulte con SMC sobre la resistencia al agua, la
elasticidad de los hilos conductores y uso cerca de
soldaduras, etc.



