Soporte intermedio incluido

Actuador eléectrico: Modelo sin vastago de alta rigidez
Accionamiento por husillo a bolas C€

®Se ha alcanzado una velocidad maxima o -
de 1800 mm/s* en toda la carrera.
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El uso del soporte intermedio reduce la
deflexion del husillo a bolas cuando se
o usa una carrera larga.
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Carrera [mm] +1 Para un paso de 30 mm

@ carrera max.: 1 790 mm SOpo:::)n(:::Z;zn:M
® Carga de trabajo horizontal:
85 kg (Para el paso de 10 mm)
® Repetitividad de posicionamiento:
iOOl MM (Modelo de gran precision)

Servomotor AC

Para encoder absoluto
® Modelo de entrada de pulsos
serie LECSB
@ Modelo de entrada directa CC-Link
serie LECSC
® Tipo SSCNETII
serie LECSS
® Tipo SSCNETII/H
Serie LECSS-T
® Tipo MECHATROLINK
serie LECYO

Para encoder incremental

® Modelo de entrada de pulsos/
Tipo de posicionamiento it :
il
x.l m' il
"
m;

serie LECSA
Sor <o
o

Fabricantes de motores compatibles: 13 empresas

® Mitsubishi Electric Corporation ® YASKAWA Electric Corporation ® SANYO DENKI CO., LTD. ® OMRON Corporation @ Panasonic Corporation
® FANUC CORPORATION @ NIDEC SANKYO CORPORATION e KEYENCE CORPORATION e FUJI ELECTRIC CO., LTD.
® Rockwell Automation, Inc. (Allen-Bradley) ® Beckhoff Automation GmbH @ Siemens AG @ Delta Electronics, Inc.
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Soporte intermedio incluido

Estas caracteristicas técnicas permiten alcanzar la
velocidad méxima en toda la carrera.

Actuador electrico: Modelo sin vastago de alta r|g|dez

Accionamiento por husilloa bolas
Serie LEJS63

Forma de pedido

servomoror Ac [RAE

0 Precision

A

790

H|63|S3
0o o

®

o o

eTamaﬁo eTipo de motor

M_

o

6000

Modelo béasico

63

H Modelo de gran precision
e Paso [mm]
H 30
A 20
B 10

e Carrera [mm]*!

| Simbolo Tipo S[&\lx;]ja Tzr:tﬁggc:irel Driver compatible|
Servomotor AC
S3 (Encoder incremental) 200 63 LECSALL-S3
LECSBLI-S7
s7 (Ei‘z:)" d"e’?‘:t‘)’sro’iﬁo) 200 63 LECSCOI-S7
LECSS[I-S7
Servomotor AC
T7 (Encoder absoluto) 200 63 LECSS2-T7
Servomotor AC LECYM2-V7
v7 (Encoder absoluto) 200 63 LECYU2-V7

@Estandar OBajo demanda @ Opcion de motor

6 Soporte intermedio incluido

790 890 990 1190

1490

1790

Ninguno

(M ]

Soporte intermedio incluido
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Con bloqueo

%1 Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son

ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.

9 Tipo de cable*?*3

9 Longitud del cable*?*

@Tipo de driver*?

— Sin cable Sin cable Modelo de motor
S Cable estandar SIAIN v
R Cable robético (cable flexible) 2 2 [ J —

%2 Cuando se selecciona el tipo de driver, se 3 3 — [l
incluye un cable. Selecciona el modelo de 5 5 [ ) [ )
cable y su longitud. A 10 ® °
Ejemplo:

S2S2: Cable estandar (2 m) + Driver c 20 _ d
(LECSS2) x4 La longitud del cable del motor, el cable del
S2: Cable estandar (2 m) encoder y el cable de bloqueo es la misma.

Sin cable ni driver

%3 Se incluyen los cables del motor y del encoder.
(El cable de bloqueo se incluye cuando se
selecciona la opcion de motor con bloqueo).

m Conector I/0*®

— Sin cable
H Sin cable (sélo conector)
1 1.5[m]

#5 Cuando se selecciona «Sin driver», solo se
puede seleccionar «Sin cable».

O

Simbolo| Driver compatible aIirIleeﬁg:ri]é%e[V]
— Sin driver —
Al LECSA1-sS] 100 a 120
A2 LECSA2-S[] 200 a 230
Bl LECSB1-S[J 100 a 120
B2 LECSB2-S[] 200 a 230
Cil LECSC1-S[] 100 a 120
C2 LECSC2-S0 200 a 230
S1 LECSS1-s 100 a 120

LECSS2-s[0 200 a 230
S2 LECSS2-TC] 200 a 240
M2 LECYM2-V[] 200 a 230
U2 LECYU2-v(J 200 a 230




SeaelgcanEuEe RNl Actuador eléctrico: Modelo sin vastago de alta rigidez
Accionamiento por husillo a bolas

Forma de pedido

Serie LEJS63[]-L 1M

LEJS

Al-[790 M

HI63INZ
060660 o0

n Precision OTipo de motor @ Paso [mm]
— Modelo basico NZ Tipo de montaje Z H 30
H Modelo de gran precision NY Tipo de montaje Y A 20
NX Tipo de montaje X B 10
NW Tipo de montaje W
9 Tamafio NV Tipo de montaje V
NU Tipo de montaje U
NT Tipo de montaje T

@ Carrera [mm]*!

@Estandar OBajo demanda

@ Soporte intermedio incluido

790 890 990 | 1190 | 1490 | 1790 | M | Soporte intermedio incluido |
o ® O O O O
%1 Consulta con SMC para carreras no estandares, ya que son
ejecuciones especiales que se fabrican bajo demanda.
Especificaciones
Paso [mm] 30 20 10
X Horizontal 30 45 85
Carga de trabajo [kg] .
Vertical 6 10 20
790
890
990 ifi i indi
Velocidad [mm/s] Rango de carrera 1800 1200 600 Las .eSpeCIflcamoneS que no se In,dlcan
1190 son iguales a las del producto estandar.
1490 Para obtener mas detalles consulta el
1790 Catalogo Web.

Diseno

Vista desde arriba del actuador (Se muestra con la banda de sellado antipolvo retirada)
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Lista de componentes
Ne Descripcion Material
1 Soporte A Resina sintética
2 Soporte B Resina sintética
3 Tuberia de conexion Acero inoxidable
4 Tope eléastico Goma de baja elasticidad
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Serie LEJS63[ - 1M

Dimensiones: accionamiento por husillo a bolas

Servomotor AC

) prof. 6

+0.036
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@ 8H9 (+g.036) pfOf. 6
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200
E C x 200 (= D) 25
Posicion de deteccion de fase Z del
., *
Opcion de motor: L » encoder
B (COFI b|OqUEO) 39 A (Recorrido de la mesa)*® (117)**
%2
Cable del encoder (167)*1
@7 (119)
(169)*2
(8) 211 .
: 3{ = o
~
<t
38 !
Cable de blogueo = *1 Dimension superior: carrera de 790 a 1190 mm
(@ 4.5) 35 %2 Dimension inferior: carrera de 1490 a 1790 mm
’ Cable del motor
@8) M4 x 0.7 prof. 8
4 x M8 x 1.25 prof. 12 172) -
@ 6H9 (293 prof. 7 (terminal F.G.)
Cable del encoder Plano de referencia de 122 @6H9 (o ) prof. 7.
\ montaje del cuerpo 90 & By 25
q 3 = = = = = L
o)
f ©
< <| ©
- - - - - - - H— —-—i- | ©
- |
e
: | —
I _QQ —{
o © # o |
g EF ~ ] 6ho (‘5% prof. 7 4;55
Cable del motor -
73

(@6)

%3 La distancia por la que se puede mover la mesa cuando vuelve al origen. Aseglrate de que ninguna pieza montada sobre la mesa interfiera con las
piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor de la mesa.

x4 La posicion de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.

+ El'iman del detector magnético se encuentra en el centro de la mesa.

Dimensiones y pesos [mm]
L Peso del producto*!

Modelo Sin bloqueo|Con bloqueo A B n = D E [ka]
LEJSOe3000-7900M-000000 1256.5 1296.5 800 970 12 4 800 180 19.4
LEJSOI63C0-8900IM-CICICCD 1356.5 1396.5 900 1070 14 5 1000 80 20.7
LEJSOe6300-99000M-00000 1456.5 1496.5 1000 1170 14 5 1000 180 21.9
LEJSO630-119000M-E10000 1656.5 1696.5 1200 1370 16 6 1200 180 24.4
LEJSOe6300-149000M-0000000 2056.5 2096.5 1500 1770 20 8 1600 180 29.9
LEJSO63C0-179000M-CICIC 2356.5 2396.5 1800 2070 24 10 2000 80 33.7

«1 Si utilizas un bloqueo, afade 0.4 (encoder incremental) o 0.7 (encoder absoluto).
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e nerenmsnmeel Actuador eléctrico: Modelo sin vastago de alta rigidez Serie L EJ 863 D_D M

Accionamiento por husillo a bolas

Consulta mas detalles sobre el montaje del motor y las
Dimensiones: accionamiento por husillo a bolas piezas incluidas en «Montaje del motor» en la pagina 5.

Sin motor
§A B 29 0.036
Co 13 Nnxg6.8 @8HI (o)
26 rof. 6
5|8 / P
I | —
L ° ] ° o ] -] -]
J ¥
S - - -
L | o ] o o L] o L] q
> . .
~ 200 Tipo de montaje: Y, X, V
E Cx200(=D) R LEJS63NYLI-[]
LEJS63NX[I]-[]
LEJS63NVLI-U]
L 84 10
39 Carrera + 10 (Recorrido de la mesa) (117)** 84 6
(167)*2
T T 3 ll:l |:l| .
@ 4
x1 Dimension superior: carrera de 790 a 1190 mm
%2 Dimension inferior: carrera de 1490 a 1790 mm
4x FA (172) & 6H9 (+g.030) M4 x.0.7 prof. 8
prof. de rosca FB 4 x M8 x 1.25 prof. 12 122 prof. 7 (terminal F.G.)
Plano de referencia para el 90 . 25
\ montaje del cuerpo’ q
R —— - — 5 N ot |
IT o o [
| H 2
< < ©
: : : S mBlE
T C : —
[ o ) > o | Il
Q’\ § ™~ Il 6H9 +8'03o 49.5
i prof. 7 63.5
= 73
*3 Cuando montes el actuador usando el plano de referencia de montaje del cuerpo, usa un pasador.
Fija la altura del pasador en 5 mm o mas debido al biselado redondo. (Altura recomendada: 6 mm)
Dimensiones y pesos mm] Dimensiones de montaje del motor [mm]
Modelo L B n|C D E Peso del producto [kg] Modelo de motor FA FB FD
LEJSLI63NLIL]-790M | 11545 | 970 |12 | 4 | 800 | 180 18.4 NZ/Tipo de montaje Z M5 x 0.8 7 70
LEJS[I63NLIC]-890M | 1254.5 (1070 | 14 | 5 |1000 80 19.7 NY/Tipo de montaje Y M4 x 0.7 6 70
LEJSCI63NCI-990M | 1354.5 (1170 | 14 | 5 |1000 | 180 20.9 NX/Tipo de montaje X | M5x0.8 6 63
LEJS[CI63NLCIC1-1190M| 1554.5 (1370 | 16 | 6 |1200 | 180 23.4 NWI/Tipo de montaje W M5 x 0.8 7 70
LEJSLI63NLIL]-1490M| 1954.5 (1770 | 20 | 8 |[1600 | 180 28.9 NV/Tipo de montaje V M4 x 0.7 6 63
LEJSLI63NLIC]-1790M| 2254.5 2070 | 24 |10 |2000 80 32.7 NU/Tipo de montaje U M5 x 0.8 7 70
NT/Tipo de montaje T M5 x 0.8 7 70
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Serie LEJS63[ - 1M

® Cuando montes un buje, retira todo el contenido de aceite y la suciedad adherida al eje y el interior del buje.
® Este producto no incluye el motor ni los tornillo de montaje del motor. (Suministrado por el usuario)
. Prepara un motor con un extremo del eje redondo.
Montaje del motor ® Toma medidas para prevenir el aflojamiento de los tornillo de montaje del motor.

Haz coincidir las partes convexas (2 posiciones) del buje del motor con las partes céncavas
[Piezas incluidas] Tornillo Allen (fino): MM (2 posiciones) del buje del lado del cuerpo y la arafia en la orientacion en la que se va a instalar.

Par de apriete: TT [N-m])
[Piezas incluidas] [Suministrado por
i Buje del motor el usuario] Motor
\ =" =~
i - & - 5o — =
Q:\Q R
& L O 1 —m

/ A I
NN [Suministrado por el usuario]

Tornillo de montaje del motor

|

-~

ljm
;ﬁ\f

Buje del lado del
CUBTPO  Arafia
[Conjunto] Conjunto de alojamiento B

@ PD (Didm. eje)

Procedimiento de montaje

1) Fija el buje del motor al motor (suministrado por el usuario) con el tornillo Allen MM.

2) Comprueba la posicion del «buje del motor» y, a continuacion, insértalo.

3) Fija el motor al conjunto de alojamiento B con los tornillos de montaje del motor (suministrados por el usuario).

Dimensiones mm Lista de piezas incluidas

Tamarfio Modelo de motor MM TT NN PD ~ .
NZ/Tipo de montaje Z M3 x 12 15 18 14 Tamano'_ 6_3
NY/Tipo de montaje Y | M4x12 | 2.7 | 18 11 Beserpeion CEILE AL
NX/Tipo de montaje X M4 x 12 2.7 8 9 Buje del motor 1 —

63 | NW/Tipo de montaje W | M4 x 12 2.7 12 9 Tomillo Allen M3 x 12: Modelo de motor NZ, NT

NV/Tipo de montaje V M4 x 12 2.7 8 9 (para fijar el buje) 1 -
NU/Tipo de montaje U M4 x 12 2.7 12 11 Tornillo Allen fino Modelo de mc’;/t'ngNle"NX‘ NW, NV,
NT/Tipo de montaje T | M3x12 | 15 18 12 (para fijar el buje) NU

A\ Precaucion

1. Durante el funcionamiento, el mecanismo del soporte intermedio emite un ruido de colisién debido a su estructura.

2. En comparacién con el modelo estandar, la longitud completa del producto sera mayor para cada carrera. Para méas detalles consulta el
dimensiones.

3. El método de retorno a la posicién de origen de tipo tope no se puede usar como método de retorno al origen (debido al tope elastico, como se
muestra en Disefio (4).
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SMC Corporation (Europe)

Austria
Belgium
Bulgaria
Croatia

Czech Republic
Denmark
Estonia
Finland

France

+43 (0)2262622800 www.smc.at

+32 (0)33551464
+359 (0)2807670
+385 (0)13707288
+420 541424611
+45 70252900
+372 6510370
+358 207513513
+33 (0)164761000
+49 (0)61034020
+30 210 2717265
+36 23513000
+353 (0)14039000
+390292711
+371 67817700

SMC Corporation

Printing XX 00 Printed in Spain

office@smc.at Lithuania  +3705 2308118 www.smclt.It
www.smc.be info@smc.be Netherlands +31 (0)205318888  www.smc.nl
www.smc.bg office@smc.bg Norway +47 67129020 WWW.SmC-horge.no
www.smec.hr office@smc.hr Poland +48 222119600 www.smc.pl
WWW.SMC.CZ office@smec.cz Portugal +351 214724500 WWW.smc.eu
www.smcdk.com smc@smcdk.com Romania  +40 213205111 WWw.smcromania.ro
www.smcpneumatics.ee info@smcee.ee Russia +7 8123036600 WWw.smc.eu
www.smc.fi smcfi@smc.fi Slovakia ~ +421(0)413213212 www.smc.sk
www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia  +386 (0)73885412  www.smc.Si
www.smc.de info@smc.de Spain +34 945184100 Www.smc.eu
www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden +46 (0)86031200  www.smc.nu
www.smc.hu office@smc.hu Switzerland +41 (0)523963131  www.smc.ch
www.smcautomation.ie  sales@smcautomation.ie Turkey +90 2124890440 www.smcpnomatik.com.tr
www.smcitalia.it mailbox@smcitalia.it UK +44 (0)845 121 5122 www.smc.uk

www.smc.lv info@smc.lv

info@smclt.It

info@smc.nl
post@smc-norge.no
office@smc.pl
apoioclientept@smc.smces.es
smcromania@smcromania.ro
sales@smcru.com
office@smec.sk
office@smc.si
post@smc.smces.es
smc@smc.nu

info@smc.ch
info@smcpnomatik.com.tr
sales@smc.uk

Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249, Fax: 03-5298-5362

Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.



